Niniejsza karta informacyjna nie jest oferta w rozumieniu kodeksu cywilnego. Zastrzegamy prawo do zmian danych.

Robot pompowy FMBOT 12000

Samojezdny, ptywajacy robot pompowy FMBOT
12000 o bardzo duzej wydajnosci (do 12 000 I/min),
przeznaczony do szybkiego usuwania podtopien i
dziatah przeciwpowodziowych. Dzieki zdolnosci
pracy w trybie amfibii, samodzielnemu wjazdowi i
wyjazdowi z zalanego terenu oraz transportowi wody na odlegtos¢ do 300 m, umozliwia
skuteczne dziatania w miejscach niedostepnych dla ciezkiego sprzetu. Zintegrowana
konstrukcja, brak koniecznosci zewnetrznego zasilania oraz mozliwos¢ holowania i transportu
czynig go rozwigzaniem wszechstronnym i wyjagtkowo efektywnym w akcjach ratowniczych.

Opis produktu:

Samojezdny robot pompowy ptywajacy moze by¢ wykorzystywany w miejskich akcjach ratunkowych,
szczegblnie w ztozonych i powaznych sytuacjach, takich jak usuwanie podtopiefi w miastach po
dtugotrwatych ulewach lub awariach, odpompowywanie wody z podziemnych garazy, odwadnianie
przepustéw wody, lub podczas akcji przeciwpowodziowych.

W odpowiedzi na te problemy powstat robot pompowy odwadniajgcy o bardzo duzej wydajnosci -
samojezdna pompa ptywajaca, skonstruowana jako zdalnie sterowany modut stuzgcy do samodzielnego
przemieszczania sie, wjazdu i wyjazdu z zalanego terenu, pokonywaniu skarp i podjazdéw, a bedac juz na
wodzie uruchomieniu pompy duzej wydajnosci 12.000 I/min i przepompowaniu wody na duze odlegtosci
do 300 metréw. Robot nie wymaga platformy ptywajacej, poniewaz moze samodzielnie unosi¢ sie na
wodzie, ma wiasny naped zaréwno na lagdzie i na wodzie.

Robot FMBOT 12000 moze stuzy¢ tez jako modut transportowy, czyli by¢ wykorzystywany do ciggniecia
przyczep (na ladzie) lub holowania fodzi na wodzie, co sprawia, ze jego wykorzystanie jest uniwersalne i
wszechstronne a obstuga prosta i wygodna.

Zintegrowana konstrukcja sprawia, ze robot nie wymaga zewnetrznego zasilania. Posiada wtasny naped i
nawet dodatkowy interfejs zasilajacy inne zewnetrzne urzadzenia hydrauliczne. Parametry interfejsu
zasilajgcego 140 bar i przeptyw 40 I/ min.

e Robot jest wyposazony w inteligentne systemy takie jak: uktad sterowania elektronicznego,
uktad zasilania, uktady: hydrauliczny i pompowy oraz naped jezdny. Posiada zwartg konstrukcje i
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nie wymaga zewnetrznych Zrédet zasilania.

e Robot moze poruszac sie samodzielnie a nawet obracac sie w miejscu. Charakteryzuje sie duza
zwrotnoscig i jest zdolny do pracy w trybie amfibii. Nie jest ograniczony gtebokoscig lustra wody i
potrafi poruszac sie sprawnie w kazdym terenie.

e W obszarach o ztozonym uksztattowaniu terenu, gdzie wjazd duzych pojazdéw moze by¢
niemozliwy — takich jak nieréwne, btotniste czy waskie drogi — robot z tatwosciag pokonuje
przeszkody i przejezdza przez trudne odcinki. Nadaje sie do pracy w wymagajacych
warunkach terenowych, takich jak brzegi rzek, tereny btotniste, piach, teren gérzysty i zasniezony.

e Zdalne sterowanie o duzym zasiegu na odlegto$¢ ponad 300 metréw. System transmisji
bezpieczny i niezawodny.

e Odpornos¢ na zanieczyszczenia wody. Mozliwo$¢ pompowania wody brudnej a nawet Sciekéw
zawierajacych drobne czastki state, zanieczyszczenia i inne domieszki.

e Ekonomicznos¢ i praktycznosc¢ - zbiornik paliwa o pojemnosci 50 litréw pozwala na
nieprzerwang prace przez 5 godzin. (Opcjonalnie mozliwe jest wyposazenie w dodatkowy zbiornik
zwiekszajacy zakres dziatania); istnieje tez mozliwo$¢ tankowania paliwa w czasie pracy, co
umozliwia dziatanie robota nawet przez kilka tygodni.

e tatwa obstuga i oszczednosé pracy - szybkie rozwijanie | zwijanie wezy. Wymagana jest
ograniczona liczba operatoréw a do uruchomienia wystarcza 3-5 oséb, ktére moga przygotowad
caty system do pracy w okoto 10 minut co znacznie skraca czas akcji ratowniczej.

Parametry techniczne

Podstawowe parametry

e Wydajnosc¢ przeptywu: 720m3/ h, 12 000 litréw/minute

e Zakres: 6 m

Strona ssawna: DN200x2[Jwewnetrzna Srednica = 185mm[]
Strona ttoczna: DN200x2

Transport wezy: Na specjalnym wdzku z automatycznym zwijadtem
Moc silnika: 35 KM

Pojemnos¢ zbiornika paliwa: 50 litrow

Predkos¢ na ladzie: do 18 km/godz.

Predkos¢ na wodzie: 1 km/h

Transport wody na odlegtos¢: =300m

Rodzaj napedu: Terenowy, napedzany hydraulicznie

e Zasieg transmisji: =300m (do 500m na otwartej przestrzeni)

e Wymiary: 2180x1480x13500mm[]

e Waga: 770kg[frazem z olejem silnikowym, olejem hydraulicznym i paliwem[]

Podwdjna linia ssawna

e Typ: Wlot wody z funkcja podnoszenia, umozliwia szybkie ustawienie wlotu pod katem 90 stopni,
odpowiedniego dla poboru wody przy jej niskim poziomie.

« Interface: Hydrauliczny, standardowy interfejs wyjSciowy mocy (przytacze) umozliwia zasilanie
innych, dodatkowych urzadzen hydraulicznych. Parametry zasilania: ciSnienie 140 bar, przeptyw
40l/min

Wciagarka

e Rodzaj napedu: elektryczny
e Sita uciagu: okoto 1500 kg
e Sterowanie: Zdalne lub za pomoca potaczenia kablowego

Woézek ze zwijadtem wezy ttocznyvch



Budowa zwijadta wezy ttocznych: Oddzielny wézek ze zwijadtami. Wyposazony w cztery
zestawy bebndéw na weze pozarnicze umozliwiajagce nawiniecie dwéch wezy DN200 o dtugosci 50
metréow i dwdéch wezy DN200 o dtugosci 50 metréw kazdy.

Napiecie akumulatora: 48 V

Pojemnos¢ akumulatora: 32 Ah

Predkos¢: 5 km/h

Zasieg roboczy: 20 km

Dtugos¢ wezy: Dostosowana do potrzeb. Mozliwos¢ transportu linii wezowej o dtugosci do 150 lub
200 metréw w zaleznosci od specyfikacji wezy.

Rodzaj wezy: DN200 (wewnetrzna $rednica = 185mm), mozliwo$¢ zastosowania innych srednic.
Waga: 580kg (z wezami pogrubionymi o dtugosci 150 metréw)

Wymiary: 1800x1000x1400 mm
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